14 METRE ARAG USTU TELESKOPIK PLATFORM SARTNEMESI
1-TEKNIK OZELLIKLER

Calisma Yuksekligi : 14 mt.

Yanal ilerleme : 7,5 mt

Kaldirma kapasitesi : 200 kg. (Her Konumda)
Sepet Olgiileri : 800x630x1000 mm
Izolasyon : 1000 Volt

Calisma sekli :Teleskopik

Taslyici arag kapasitesi : 2000 kg

2- GENEL YAPI

2.1. SASE

Yiksek mukavemetli St 52.3 sac malzemeden profil blikme metoduyla
imal edilecek sase; kule ve bomlari tasiyacagindan statik ve dinamik
yuklere mukavim olacaktir. Sase arac sasesine firketelerle baglanacak
gerektignde arag sasesinden sokdlebilir olacaktir. Sasede firketelerin
baglandigi yerler kutu haline getirilecek, ezilme veya deformasyon
olusmayacaktir. Firketelerin baglandigi somunlar cift kontrali veya fiber
sikmali olacaktir. Ayaklarin saseye kaynatildigi bélgelerde takviye saci
mutlak surette bulunacaktir.

2.2 AYAKLAR

Hidrolik platform calisma aninda statik ve dinamik dengesini saglayan
dort adet ayaga sahip olacaktir. Ayaklar saseye monte edilmis kutu
konstriksiyon icine yerlestirilen pistonlardan meydana gelecektir. Bu
pistonlar uygun bir acl ile yere basacak bu sekilde aracin her konumunda
dengesi saglanacaktir. Ayaklar ayr ayri kumanda edilebildigi gibi ayni
anda da kumanda edilebilecektir. Ayak pistonlarinin kumanda merkezi
aracin $6for kabini arkasinda ve sol yaninda olacaktir. Ayaklarin tahriki
hidromekanik kumanda kollari ile saglanacaktir. Ayak kumandalarinin
bulundugu kisimda aracin dengesini gosteren bir terazi gostergesi ve
kullanicinin anlayabilecegi sekilde basilmis kumanda yonlerini gosteren
alliminyum plaka olacaktir.

Ayak pistonlarinin mil baglar kiiresel olup, pabuglar civatalarla
baglanacak ve aracin her arazi konumuna uygun olarak teraziye alinmasi
saglanacaktir. Arag -+ 10cm kot farki olan arazide givenle
calisabilecektir. Ayak pistonlarinda mutlak surette kilit valfleri
bulunacaktir.



2.3.KULE

Hidrolik platformda bomlari ve Ust yapiy! tasiyan kule EN10137-2
Standardina sahip yuksek mukavemetli celikden imal edilmis olacaktir.
Kule kendi ekseninde 3600 donme yetenegine sahip olacak, dénme
islemi; sinterlenmis metaller ve bilyalardan olusan digli sistemi, sonsuz
vidal otoblokaijli redliktor, hidromotor ve pinyon digli vasitasiyla
yapilacaktir. Kullanilacak donds dislisi, elle ddonme yetenegine sahip, bilya
yuvalari ve disleri 1sil islem gérmis ve taglanmig olacaktir. Diglide
herhangi bir bosluk ve kasinti olmayacaktir.Otoblokajl rediktor kule
tabanina baglanti adaptéri ile baglanacak, pinyon disli, bilyali disli
sistemine tam oturmus olacaktir. D6nme esnasinda herhangi bir dig
boslugu meydana gelmeyecektir. Redliktériin tahriki bir hidromotorla
yapilacak, hidromotor rediktére uygun bir kaplinle kasintisiz
baglanacaktir. Hidromotor rediiktor baglantisini gizleyen bir adaptor de,
rediktor Uzerinde mevcut olacaktir.Hidrolik platformun kumanda
edilebilmesini saglayan valfler kule yanagina monteli olacak, ayrica
valfleri dis ortam sartlarina karsi koruyan polyester bir muhafaza
kapagina sahip olacaktir. Kumanda butonlari ve kollari da muhafazali
kutular icinde olacaktir. Kumanda paneli kule yanaginin uygun bir yerine
monteli olacak, Gzerinde kullaniciya yol gbsteren isaret ve yazilarin
bulundugu aliiminyum baskili plaka bulunacaktir. Hidrolik hortumlar
tamamen gizlenmis olarak bomlara tasinacaktir.

2.4-BOMLAR

Calisma yiksekligi 14 mt. Ye biri sabit digeri hareketli toplam iki bom ile
ulasilacaktir. Bomlar EN10137-2 Standardina sahip ylksek mukavemetli
Weldox celiginden kutu konstriiksiyon olarak imal edilmis olacaktir. Bom
kesitleri hesaplar neticesinde 6l agirliklar minimum indirilmis olacaktir.
Bomlarin kaynaginda kullanilacak kaynak teli sacin muhteviyatina uygun
secilecektir. Bomlar birbiri icinden ¢ikmali teleskobik dizaynda olacaktir.
Bomlarin birbiri icinde yataklanmasi bronz lamalarla saglanacak, bu
lamalar bomlara gémme civatalarla baglanacaktir. Yataklama lamalarinin
Olculeri ylizey basincini karsilayacak emniyette uzun sire calismaya
uygun olacaktir. Teleskobik bomu stiren piston birinci boma boynuzlu
yatak seklinde yataklanacak bomlar hareket ederken piston serbest
dénme hareketi yapabilecektir.

2.5.SEPET
Cam takviyeli polyester malzemeden imal edilmis olan sepet iki kisinin
calismasina olanak saglayacak olcllerde olacaktir. Sepete inme ve binme



kolaylikla olabilecek dizaynda olacaktir. Sepet 1000V cereyana karsi izole
edilmis olacak, polyester elyaf kalinligi uygun 6lglide olacaktir. Sepet son
boma profil malzemeden imal edilmis bir sase ile celik civatalarla monte
edilmis olacaktir.

Sepetin yere olan parelelligi bomlarin her hareketinde bozulmayacak
otomatik sepet dengeleme sistemine sahip olacaktir.

Hidrolik platformun kumanda edildigi kumanda paneli muhafazali olacak
dis etkenlerden etkilenmeyecektir. Sepetteki kumanda panelinde aracin
motoru c¢alistinp durdurmaya yarayan bir anahtar bulunacaktir. Sepete
basincli yag tasiyan hortumlarin son bomdaki kisminda plastik, 6rgiili
hortum kullanilacaktir.

Sepette aydinlatma amacl, mafsalli bir projektér bulunacak bu projektdr
enerjisini arac akisunden alacaktir.

2.6.KAROSERI

Saseye Ortill olusturmak amaciyla sase Uzerine kutu profillerden olusan
karkas yapilip tzeri 3/2mm dekoratif baskili alliminyum sacla
kaplanacaktir. Aliminyum saclar profillere iyi kalitede celik percinlerle
baglanacak diger birlesim yerleri kaynakli olacaktir.Kaynaklar kaynak
isleminden sonra taslanip kimyasal malzeme ile temizlenecektir.
Karoserinin her iki yaninda celik malzeme dolaplari monte edilmis
olacaktir. Karoseri altina; lastiklerin lizerine gelecek sekilde aluminyum
camurluklar monte edilmis olacaktir. Camurluklarda lastik tozluklar
bulunacaktir.

2.7.DiGER EKIPMANLAR

2.7.1. PISTONLAR

Hidrolik platformun fonksiyonlarini saglayan hidrolik pistonlar hesaplar
sonucu sistemi pompa calisma basincinda giivenle calistirabilecek
Olclilerde olacaktir.

Hidrolik piston borulari St 52 BK+S malzeme (DIN 2391&#8217; e gore)
celik cekme borudan honlanmis olarak imal edilmis olacaktir. Borularda
herhangi bir ¢izik, darbe ve ovallik olmayacaktir.

Piston milleri (DIN 1.1191&#8217;e gére) 40 mikron krom-nikel
kaplanmig, taslanmis olarak Ck45 veya St 70 malzemeden olacaktir.
Pistonlarda sizdirmazlik elemani olarak kompak keceler ve 6zel alagimli
nutring kegeler kullanilacaktir. Piston elemanlarindaki kece yuvalar
isleme toleranslarina uygun olacaktir.

2.7.2 MIL VE YATAKLAR



Tum mafsalli yataklamalarda GSn Bz10 malzemeden bronz yatak
malzemesi kullanilacaktir. Bu yatak celik yataga siki gegirilip setskurlarla
sabitlenecektir.

Bronz yataklamalarda yag kanallari mevcut olup, yaglama icin grasorliik
yuvalari bulunacaktir. Miller Ck45 malzemeden uygun 6lcllerde imal
edimis olup, sertlestirme islemini miteakip taglanacak ve Ni Cd. Kaplama
yapilacaktir. Déner mafsalli yataklamalarda kullanilan miller sabit olacak,
sabitleme icin sabitleme pimleri kullanilacaktir. Bu pimler NiCd. kaplamali
olacaktir. Yataklama toleranslari uygun 6lgtlerde olacaktir.

3-HIDROLIK SISTEM

3.1. KUMANDA SISTEMI

Hidrolik platform kumandalar elektrikli oransal hidrolik sisteme sahip
olacaktir.

Platform hem kule, hem de sepet lizerinde bulunan kumanda
panosundan kumanda edilebilecektir. Hareketlerin hiz kontroll kule ve
sepette bulunan elektronik kumanda joystickleri vasitasiyla olacaktir.
Hidrolik sistem seri sekilde calismaya misait sekilde dizayn edilecektir.
Motora monte edilmis gaz ayar sistemi ile hiz kontroll saglanacaktir.

3.2. HIDROLIK DONANIM

3.2.1. Hidrolik sistemde pistonlarin tahriki icin gerekli yagi depolayan bir
tank mevcut olacaktir. Tankin tzerinde seviye gbstergesi, sicaklik
gostergesi, tank kapadi icinde ise emis ve donis mevcut olacaktir. Tank
arac kabini arkasina platform sasesine civatalarla monte edilmis olacaktir.
Tankin alt kisminda pompa emis hortumuna kiiresel vana monte edilmis
olacaktir.

3.2.2 Sistem tahrikini bir adet disli pompa ile saglayacaktir. Disli pompa
uygun basincta ve debide olacak nominal ¢alisma basinci 180 bar
olacaktir. Pompa tahrikini ara¢c sanzumanina monte edilmis yavru
sanzuman Pover take off (PTO) ile arac motorundan alacak, pompanin
devreye alma islemi arac kabini icindeki kumanda butonu ile
saglanacaktir. Pompa Avrupa menseyli olacaktir.

3.2.3 Hidrolik hortumlar 300 bar calisma basincina dayanikl cift kat tel
orgllii R2 AT kalitede olacaktir. Hortum baglanti rekorlari pres baskili tip
olacaktir.Hortumlar mimkin oldugunca kapali hacimlerden gecirilecektir.
Hortumlarda kertik, kesik ve asiri daralma olmayacaktir. Hortumlar ve
kablolar teleskobik bomda ithal hortum tagima konveydri sistemi ile



sepete tasinacaktir.

3.2.4. Hidrolik hat borulan St 35,4 celik cekme borudan fosfatlanmis
olarak imal edilmis olacaktir. Hidrolik sistemdeki yagin isinmadan
tasinabilmesi icin uygun kesitlerde olacak, blikiimlerde radyuslara ve
ezilmelere dikkat edilecektir. Baglantilarda yusikli rekor sistemi
kullanilacak kesinlikle kaynakli birlestirme yapilmayacaktir. Boru et
kahnlklari sistem basincini emniyetle karsilayabilecek kapasitede
olacaktir.

3.2.5. Basingh yagin kumanda edilecedi kumanda valfleri Avrupa
menseyli olup CE belgesine haiz olacaktir. Kullanilacak valfler 1. sinif olup
gegirgenlikleri yagin debisine ve hizina uygun olacaktir. Ayak
kumandalarinda monoblok govdeli kumanda valfleri kullanilir Gizerinde
basing emniyeti mutlak surette bulunacaktir. Ayni sekilde kule ve
sepetteki kumanda valfi (izerinde de basing emniyetleri mutlak surette
bulunacaktir. Kullanilacak selenoid ve oransal valflerin gerilimi arag akuisl
ile ayni olacaktir.

3.3 HIDROLIK SISTEM EMNIYET DEVRELERI

Hidrolik devrede meydana gelebilecek asiri basing artiglari mutlak surette
engellenecektir. Selenoid valflerin monte edildigi pleyte kortric tipi
emniyet valfi baglanacaktir.

Tim pistonlarda hortum patlamarinda emniyet saglayan pilot kontrollii
yuk tutma (overcenter) valfleri kullanilacaktir. Ayak pistonlarinda piston
milinin asagi diismesini engelleyen ve yiki tutmaya yarayan kilit valfleri
kullanilacaktir. Bu valfler pistonlar tzerinde civatalarla sabitlenecektir.
Herhangi bir ariza aninda bomlarin ve ayaklarin toplanabilmesini
saglayan mekanik kollu bir el pompal yag tanki lizerine monte edilmis
olacaktir. Bu pompanin debisi 25 cc&#8217; den az olmayacaktir.

4 EMNIYET SISTEMLERI

Hidrolik sistemde, ayaklar acilmadan, bomlarin acilmasini engelleyen
vana kulanilacaktir.. Elektrik sistemlerinde kullanilan ekipmanlar IP55
izolasyon standartinda olup, kablolar tamamen izoleli olacaktir. Panolar
su, toz vs. sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir. Kumanda panolarindaki
kumanda joystickleri sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir. Arag trafik
nizamnamelerine uygun uyari isiklari, sinyal ve aydinlatmalara sahip
olacaktir.

Platform devreye girdiginde yanip sbnmeye baslayan sinyal lambalari



sepetin alt kismina ve ayak baslarina monte edilecektir. Platformun
kulesine yanar donerli bir beacon lamba monte edilecektir. Sepetin
arkasina gelecek sekilde fosforlu ikaz seritleri cekilecektir. Hortum ve
kablolarin asiri dondlirmeden dolayr kopmasini engellemek icin 360
derece sinirlama emniyet sivici olacaktir.

Sepete asir ylikleme yapildiginda asin yiik ikazi veren sesli ve isikli uyart
sistemi olacaktir.

5-BOYA

Hidrolik platform sasesi iki kat astar boya ile boyandiktan sonra son kat
aliminyum gri sellilozik boya ile boyanacaktir.. Kule ve bomlar iyi cins
astar boya ile iki kat boyandiktan sonra sentetik oto boyasi ile son kat
boyanacaktir. Boyama islemine gecilmeden 6nce parcalar ISO 8501-1 e
gore SA 2,5 kalitesinde ylizey temizligine tabi tutulacak ve fosfatli
kimyasal malzeme ile yikanacaktir.



